CONSIGNES DE SECURITE

. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de 8
ans et plus et les personnes dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou qui
manquent d'expérience, ou de connaissances, s'ils
bénéficient d'une surveillance concernant ['utilisation de
I'appareil. L'utilisation doit se faire en toute securite.

. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil.

. Le nettoyage et I'entretien ne doivent pas étre effectués
par des enfants sans surveillance.

. Si le cordon d'alimentation est endommageé, il doit étre
remplacé par le fabricant, son agent de service ou des
personnes habilitées afin d'éviter tout danger.

. ATTENTION: le moteur doit étre déconnecté de sa source
d'alimentation pendant le nettoyage, l'entretien et le
remplacement de pieces.

. Les instructions doivent indiquer que le niveau d'émission
sonore A du moteur est égal ou inférieur a 70 dB(A), par
exemple en écrivant LpA < 70 dB(A).

. La masse et les dimensions de la partie entrainée doivent
étre compatibles avec le couple nominal et la durée de
fonctionnement du moteur.

. Utiliser le moteur pour son usage prévu.

. ATTENTION: |l est important pour la sécurité des
personnes de suivre les consignes de sécurité.
Conservez ces instructions.

10.Ne pas laisser les enfants jouer avec les télécommandes.
Tenir les télécommandes hors de portée des enfants.

11. Examiner fréquemment l'installation pour vérifier qu'elle
n'est pas déséquilibrée et que les cables et les ressorts ne
sont pas usés ou endommagés. Ne pas utiliser si une
réparation ou un réglage est nécessaire.

12.Surveiller le volet en mouvement et éloignez les
personnes jusqu'a ce qu'il soit complétement fermé.

13.ATTENTION: Suivre toutes les instructions, car une
installation incorrecte peut entrainer des blessures
graves.

14. Avant d'installer le moteur, retirer tous les cables inutiles
et désactiver tout équipement qui n'est pas nécessaire au
fonctionnement sous tension.

005496
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CARACTERISTIQUES

Un moteur peut enregistrer jusqu'a 10 canaux. Au-dela de 10 canaux, si vous devez ajouter de
nouveaux émetteurs, ceux-ci seront affectés au dernier canal déja utilisé.

Li=395mm
La=340mm
®
|
Fonctionnalités
* Fin de courses éléctronique ® |nversion du sens de rotation
* Réglage précis des fins de course  ® Récepteur intégré
* Protection contre les surtensions * Position d'arrét préférée
* Mode pas-a-pas * Réinitialisation aux paramétres d'usine
« Bouton de programmation e Moteur court
Parametres (d'autres paramétres sont indigués sur la plague signalétique)
Type 005496
\oltage 230V
Fréguence radio 433 825MHz
Température de fonctionnement -10°C / 85°C

INSTALLATION DU MOTEUR

@L'axe doit &tre parfaitement ajusté & la couronne et & la roue d'entrainement.

(iChoisissez la couronne et la roue d'entrainement en fonction de I'axe.

1

(2]

(3 Goupille - @@ wely (D couronne

wesly

Support

Antenne

1 Bleu = Neutre
£ 2 Marron = Phase
o 3 Vert/jaune = Terre

aavisoHs

REMARQUES

A Veuillez lire attentivement les points suivants avant toute utilisation -

1. Mode de raccordement au secteur : se référer au schéma de cablage.
Veillez & ne pas endommager le cable, a assurer l'isolation et a utiliser les accessoires fournis (ou tout autre
moyen approprié)

2. Manipulations:

T L'intervalle de validité du bouton de 'émetteur est de 6s, 'émetteur quitiera le set aprés 6s.

@ Le moteur se met en marche ou émet un signal sonore, veuillez passer a 'étape suivante aprés cette indication,
3. Réglage des butées:

(T Les butées hautes et basses ne peuvent pas étre définies au méme endroit.

@) Une fois les butées définies, le systéme dispose d'une fonction de mémorisation et s'éteint automatiquement.

@ La suppression des butées efface toutes les données enregistrées.

@ Le systeme quitte le mode de réglage des butées si aucune opération n'est effectuée pendant 2 minutes.

4. En cas de perte de I'émetteur, veuillez procéder a un nouveau réglage avec un nouvel émetteur,



BOUTONS

= LcD
P1 Moteur
~—1—MONTEE =
- —1— STOP =
. —1— DESCENTE=
= ——« yg— B
P2 ) _ﬁ
= -f_:il
B — —p
|
Mise T<10s Vibration x2 p— réalisd
3 i ppairage realise
hors tension Sous tension —) (— ] =) avec succés
Presser 2sec.
Vibration x1
Presser P1 Relacher P1
Remarque:

« Sile tablier descend quand vous appuyez sur le bouton MONTEE, le sens de rotation du moteur doit étre inversé.
« Appairage d'un nouvel émetteur (Butées non réglées): si vous ajoutez une télécommande alors que les butées ne
sont pas encore réglées, la téléecommande précédente sera effacée

= Appairage d'un nouvel émetteur (Butées réglées): si vous ajoutez une télécommande alors que les butées sont déja
configurées, la nouvelle télécommande s'ajoute sans supprimer la télécommande précédente

2 INVERSION DU SENS DE ROTATION

Vibration x1
+ ‘ Changement de sens réalisé avec succés

Presser 2sec.

Remarque: Cette opération doit éire effectuée avant le réglage des bufées

3 REGLAGE DES BUTEES

Remarque: Tant que les fins de course ne sont pas réglées, le moteur fonctionne en mode pas-a-pas. Maintenez la
touche "MONTEE" ou "DESCENTE" enfoncée pendant 2 secondes pour obtenir passer en mode continu. Une fois
les fins de course paramétrées, le moteur fonctionnera en continu par une simple pression.

1- Réglage de la butée haute

Le tablier
monte | [
e "
=]

Vibration x2

‘ Butée haute enregistrée avec succés

Presser 2sec. Monter le tablier & la Presser 2sec.
position haute souhaitée

2- Réglage de la butée basse

e ———— Vibration x2
descend
- - s  Butée basse enregistrée avec succés
—— =
Presser 2sec.  Descendre le tablierala  Presser 2sec.

position basse souhaitée

Remarque: Lors du réglage, vous pouvez définir indifféremment la position haute ou basse en premier.

4 REGLAGE DE LA POSITION D’ARRET PREFEREE

1- Définir la position d'arrét préférée

Aprés avoir réglé les positions haute et basse, vous pouvez définir une position d'arrét préférée entre les deux,
correspondant & une position semi-ouverte.

l—] Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2 (Fi,’:sgcl'n
Il
= @ o (— | ommp [(—) ol préférée
enregistrée

Positionner le tablier Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 1sec. avee succes

a la position d'arrét
préférée souhaitée

2- Aller a la position d'arrét préférée

[—] s Le moteur se déplace automatiquement jusqu'a la position d'arrét préférée

Presser 2sec.

2- Annuler la position d'arrét préférée

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x1
Position d'arrél préferée
@ - [E] ‘ E ‘ annulée avec succés
Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 1sec.

5 AJUSTEMENT DES BUTEES

1-Ajustement de la butée haute

Vibration x1 Accés Vibration x2 Nouvelle
~ :
N butée haute

Ry 1
52 ) stement S o - » enregistrée
(=] des butées (=) avec sticoés

Presser 5sec, Ajuster la butée haute Presser 2sec.
4 |'aide des touches
Montée / Descente.

2-Ajustement de la butée basse

] Vibration x1 Accés [~r] Vibration x2 Nouvelle

M au mode butée basse
N - ajustement — o —) - ) . roqistrée

=] des butées =] avec sucees

Presser S5sec, Ajuster la butée basse Presser 2sec.
4 |'aide des touches
Montée / Descente.

Remarque: Le mode d'ajustement dure 2 minutes. Si la nouvelle position n'est pas confirmée dans ce délai,
le moteur quittera ce mode et rétablira la fin de course d'origine

6 ACTIVER / DESACTIVER LE MODE PAS A PAS

Vibration x1
Vibration x1 s Mode pas a pas activé
‘ E] q\frbrahon x2
. Mode pas a pas désactivé
Presser S5sec, Presser 1sec

7 AJOUT D'UN EMETTEUR ADDITIONNEL

Méthode 1: I'émetteur & ajouter (3 dispose d'un bouton P2

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
@ - @ ) (P2 s Nouvel émetteur enregistré avec succes
2] (3] (b
Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 1sec.

Méthode 2: I'émetteur & ajouter (3 ne dispose pas d’un bouton P2

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
@ © ‘ @ ° ‘ [EJ b} ‘ Nouvel emetteur enregistré avec succes
Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 2sec.

Méthode 3: I'émetteur & ajouter () ne dispose pas d'un bouton P2

Vibration x1 Vibration x2
m - Enj ) (— ] o mmmmp Nouvel émetteur enregistré avec succés
Presser P1 Relacher P1 Presser 2sec.

Remarque: L'émetteur €) est celui déja appairé, tandis gue I'émetteur (&) est celui a ajouter
Répétez la méthode 1 pour supprimer I'émetteur &) précédemment ajouté.
Une fois I'émetteur ajouté avec succés, les butées ne sont pas supprimées.
L'ajout d'un émetteur doit étre effectué lorsque les butées déja réglées.

8 SUPPRESSION DE TOUS LES EMETTEURS

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
p2 - p2 _ Tous les émetteurs
Q - [ : ] Q sont supprimés
Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 1sec

Remarque: Cette opération supprime tous les émetteurs, mais ne réinitialise pas les butées.

9 REINITIALISATION DES BUTEES

NOILYSITILN.Ad 3dINSO

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2

Les butées sont
Presser 1sec. Presser 1sec. Presser 1sec.

Remarque; Cette opération entraine également la suppression de la position d'amét préféree,

FONCTIONNEMENT DU BOUTON P1 DU MOTEUR

1- Action par pression bréve
A chaque pression
s e moteur monte — s'aréte —» descend - s'arréte, efc..

Bréve
pression P1

Remarque: Cette opération supprime tous les émetteurs, mais ne réinitialise pas les butées.

2- Réglage ou ajout d'émetteur

Vibration x1
‘ ‘ Activation du mode réglage
Répéter la procédure de réglage
Presser P1 Relacher P1
Remarque:

Si les butées sont déja reglées, I'ajout d'un émetteur ne supprime pas ceux existants.
Si les butées ne sont pas encore réglées, I'ajout d'un nouvel émetteur n'est pas possible

3- Maode isolation radio

Vibration x1

i

Presser P1 Relacher P1
Bsec

Remarque: En mode isolation, les réglages précédents et les émetteurs enregistrés sont conservés, mais la

réception radio est coupée (un appui court sur P1 ou une coupure secteur permel de sortir du mode isolation).

Apres 2 sec. d'appui sur P1, le moteur effectue une rotation : ne reldchez pas le bouton & ce moment-la.

wmmm) | moteur passe en mode isolation radio

4- Inversion du sens de rotation

Vibration x1

m - ) Eu: s Changement de sens réalisé avec succes

Presser P1 Relacher P1
10sec.

Remarque: Apres 2 sec. d'appui sur P1, le moteur effectue une rotation - ne relachez pas le bouton & ce moment-la.

5- Réinitialisation d'usine

Vibration x1

R

Presser P1 Relacher P1
14sec,

s Réinitialisation d'usine réalisée avec succes

Remarque: Aprés 2 sec. d'appui sur P1, le moteur effectue une rotation - ne relachez pas le bouton & ce moment-1a.

PROBLEME ET SOLUTIONS

SYMPTOME RAISON SOLUTION

1- L'émetteur n'est pas appairé 1- Appairer 'émetteur

Le moteur 2- Si aucun signal aprés appui long 2- Contacter 'assistance technique.
ne fonctionne pas sur P1 : court-circuit ou panne
moteur/carte électronique

005496
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SAFETY NOTE

1, This appliance can be used by children aged from 8 years

and above and persons with reduced physical, sensory or

mental capabilities or lack of experience and knowledge
if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved.
Children shall not play with the appliance.
Cleaning and user maintenance shall not be made by
children without supervision.
If the supply cord is damaged, it must be replaced by the
manufacturer, its service agent or similarly qualified
persons in order to avoid a hazard.
WARNING: the drive shall be disconnected from its
power source during cleaning, maintenance and when
replacing parts.
The instructions shall state that the A-weighted emis
sion sound pressure level of the drive is equal to or less
than 70 dB(A), e.g. by writing LpA < 70 dB(A).
The mass and the dimension of the driven part shall be
compatible with the rated torque and rated operating
time.
The type of driven part the drive is intended for.
WARNING: Important safety instructions. It is important
for the safety of persons to follow these instructions.
Save these instructions.

10, Do not allow children to play with fixed controls. Keep
remote controls away from children

11, Frequently examine the installation for imbalance and
signs of wear or damage to cables and springs. Do not
use if repair or adjustment is necessary

12, Watch the moving shutter and keep people away until
he shutter is completely closed

13, WARNING: Important safety instructions. Follow all
instructions, since incorrect installation can lead to
severe injury.

14, Before installing the drive, remove any unnecessary
cords and disable any equipment not needed for
powered operation

005496
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PRODUCT INTRODUCTION

One motor maximum can store 10 channels, over 10 channels, if still need add
new emitters, it will be repeating covered last channel.

Li=395mm
La=340mm
®
=
Functional features:
® Electronic Limit ® Switch Direction
® Precise Limit Setting ® Built-in Receiver
* Stall Protection ® Preferred Stop Position
* Jog &Tilt * Reset to Factor Mode
* Program Button ® Ultra short motor
Parameter (More models and parameters are subject to the nameplate)
Type DM4sEZ/S
Rated Voltage 230V
Emission Frequency 433.925MHz
Working Temperature -10°C ~ +65°C

MOTOR INSTALLATION

@]Drivmg tube must be close-fitting with crown and drive adapter.

(ZiChoose crown and drive adapter based on the driving tube.

1

\§ Drive tube

Drive tube

(2]

@ Runner : ?%
@ Circlip -~ @@ ey @ Crown

wesly

Tail insert bracket

4/

Signal line

1 Blue = Neutral line
2 Brown = Live line
3 Green/Yellow = Earth line

HavsoE

|

Operation note

A Please read the following precautions before use:

1. AC connection mode reference wiring diagram
Customer please spare wiring, isolation, use accessories package bobbin (or other means).
2. Operating:
@ The valid interval of the emitter button is és,the emitter will quit the set after 6s.
& The motor will run for hint, please do the next step after the hint.
3. Set limit position:
(1) After the upper/lower limit setting,and the upper/lower limit positin can‘t at the same position.
@ After limit setting, with power off and memory function.
@ Limit delete will clear all limit memory.
@ 1t will exit limit setting when program there is no operation for 2 minutes.

4. If the emitter lost, please setting up again with new emitter.



BUTTON SPECIFICATION

2 . =t LD
Motor setting 1
button(P1) s
~—7F—UP =
- —f—5TOP =
- —+— DOWNE=E
cH- [ —f¢ +—cHy
T<10s Run for hint x2
f ) .
Pawerof vower.on s [ — | s Setting up is ok
P
f Run for hint x1 TSR
Press 25 Loosen P1
Note:

« If the shutter moves down when you press the UP button, the motor's direction of rotation needs to be reversed.

« Pairing a new transmitter (limit switches not set): if you add a remote control whilst the limit switches have not yet
been set, the previous remote control will be deleted

« Pairing a new transmitter (Limits set): if you add a remote control whilst the limits are already configured, the new
remote control will be added without deleting the previous one.

2 SWITCH DIRECTION

Run for

hint xa
+ s Successful change the direction

Press 25

Note: this operation should be carried out without a limit.

3 LIMIT POSITION SETTING

In the no-limit state, the motor jog runs; Press and hold the up button or the down button for 25 to
run continuously, after the limit is set, the motor runs continuously.

1, Set the upper limit

The curtain Run for
run upward hint x2

‘ :TMP'F:_ ‘ + ‘ Upper limit is ok
Wit position E]
Press 25

Press 25 Run to the required
top up position

i

2, Set the lower limit

The curtain —_— Run for

run dewnward Thelower hint x2.
s | e ) s Lower limit is ok

¥
Press 25 Run to the required Press 25
down bottom position

Note : In a trip, to set the upper and lower limit position (can be set the upper limit first, and then set the lower limit;
can also be set the lower limit first, then set the upper limit).

PREFERRED STOP POSITION SETTING

1, Set preferred stop position

After the upper limit and lower limit setting, you can set preferred stop position between them as the
half open position.

Run for Run for Run for

hint x1 hint s hint x2 ’ d
Preferred stop
l—l — () e (=) — (=) —p
Run to the reg- Press 1s Press 1s Press 1s

uired preferred
stop position

2, Run to preferred stop position

(=] s The motor runs automatically to preferred stop position

Press 2s

3, Cancel preferred stop position

Run for hint x1 Run for hint x1 Run forhint x1

@ mp [(— ) —mp (— | s Clear preferred stop position is ok

Press 1s Press s Press 1s

ADJUST THE LI
1, Adjust the upper limit position

Run far Run for
hirt 1 Enter the ] hintx2  The new
+ ) 5djusting oy or = 2 s upper limit
E limit mode E is ok
Press 55 Press the up/down button Press 25

to adjust the required upper
limit position

2, Adjust the lower limit position

Run for Run for

hintx1  Enter the hintx2  The new
+ ‘ adjusting - o ~ + ~ lower limit
E limit mode E' is ok

Press 5s Press the up/down button Press 25
to adjust the required lower
limit position

Note: Enter fine-tuning mode for 2 minutes,If not confirm the new limit position,exit fine-tuning mede and restore the
ariginal limit position,

6 JOG & TILT

Run for
hint x1

::: xﬂ:r s Turn on Jog & Tilt
‘ Run far
-+ E hint x2
~ ) Turn off Jog & Tilt

Press 55 Press 1s

Note: The jog-move function must be set after setting up/down limit; In the jog-move mode, press once ,the motor is
Jjog-move to run;If press more than 2s, the motor run continuously.

7 ADD EMITTER

Method 1: The emitter to be added (&) has a P2 button

Run for hint x1 Run for hint x1 Run for hint x2

@@ e @6 (P2 o s Add emitter is ok

Press 1s Press 1s Press s

Method 2: The emitter to be added (®) does not have a P2 button

Run for hint x1 Run for hint x1 Run for hint x2

@9 ’ @9 ) =] b} s Add emitter is ok

Press 1s Press 1s Press 2s

Method 3: The emitter to be added (®) does not have a P2 button
Run for hint x1 Run for hint x2

— E[Ij w—p (— ] o ) Addemitter is ok

Press 2s Loosen P1 Press 2s

MNote: Emitter e is the one already matched code, while emitter @ has not;Repeat the method one to remove the
added emitter B After the emitter is added successfully, the limit is not deleted;Adding emitter operation needs to
be done when there isa limit

8 DELETE ALL EMITTERS

@)
o
m
0
>
=,
@)
P
O
C
=,
m

Run for hint x1 Run for hint x1 Run for hint x2

@ —)p [(—] B @ s Delete all emitters is ok

Press 1s Press s Press s

MNote: this operation removes all emitters, but does not delete limits data.

9 CANCEL LIMIT

Run for hint x1 Run for hint x1 Run for hint x2

@ — B @ s Cancel limit is ok

Press s Press 1s Press s

Note: This operation together with the preferred stop pesition to delete.

005496

User manual

MOTOR P1 BUTTON OPERATION

1, Short press function

Ewvery perssing
m ‘ Motor run upward—>stop running—run downward—stop running ......
Short press P1

Note! This operation should be carried out on a limit.

2, Setting up or add emitter
fun for hint x1
m o EH: = Enter setting up state
Repeat setting up operation

Press 25 Loosen P

Note:ln a limit state of operation setting up are added emitter,and the emitter code is not deleted; No limit conditions for
operation is setting up

3, Wireless shield mode
Run for hint x1
th ‘ Enj ‘ Motor entry wireless shield mode
Press 6s Loosen P4
Note: Motor into the shield mode, save the previous function settings and transmitter code, turn off the wireless receive

function (short press P1 or motor power off can be restored); When the motor is pressed for 25, the motor will also rotate
for 1 time, do not let go at this time.

4, Switch direction
Run for kint x1
m ‘ Eu: ‘ Successful change the direction
Press1os Loosen P1

Note: When the motor is pressed for 25, the motor will also rotate for 1 time, do not let go at this time.

5, Reset to factor mode

Run for hint x1

m ~ Enj ‘ Reset to factor mode successfully

Press 14s Loosen P1

Note: When the motor is pressed for 25, the moter will 2lse rotate for 1 time, do not let go at this time.

PROBLEM AND SOLUTIONS

PHENOMENON REASON

Avosdim
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PROCESSING METHOD

a, The emitter is not matched.

b, If press P1 button for a long time
while with no reaction.may be the
pawer is short-ciralit or the ciralit
board or the motor is broken

The motor is
not running

a, Setting up the match code
b, Contact the engineers for after-sales




SICHERHEITSHINWEISE

. Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und daruber
sowie von Personen mit verringerten physischen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an
Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie
beaufsichtigt werden oder bezuglich des sicheren
Gebrauchs des Gerates unterwiesen wurden. Der
Gebrauch muss in vollkommener Sicherheit erfolgen.

. Kinder durfen nicht mit dem Gerat spielen.

. Reinigung und Benutzer-Wartung durfen nicht von
Kindern ohne Beaufsichtigung durchgefuhrt werden.

. Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es vom
Hersteller, seinem Kundendienst oder einer ahnlich
qualifizierten Person ersetzt werden, um Gefahren zu
vermeiden.

. ACHTUNG: Der Motor muss wahrend der Reinigung,
Wartung und beim Austausch von Teilen von der
Stromquelle getrennt sein.

. Die Anleitung muss angeben, dass der A-bewertete
Emissionsschalldruckpegel des Motors gleich oder
kleiner als 70 dB(A) ist, zum Beispiel durch die Angabe
LpA < 70 dB(A).

. Masse und Abmessungen des angetriebenen Teils
mussen mit dem Nenndrehmoment und der Betriebszeit
des Motors kompatibel sein.

8. Den Motor nur fur den vorgesehenen Verwendungszweck
nutzen.

9. ACHTUNG: Fur die Sicherheit von Personen ist es
wichtig, diese Sicherheitshinweise zu befolgen.

10.Bewahren Sie diese Anleitung auf.

11.Lassen Sie Kinder nicht mit Funkhandsendern spielen.
Halten Sie Fernbedienungen aufRerhalb der Reichweite
von Kindern.

12.Uberprifen Sie die Anlage regelmaRig auf
Ungleichgewichte, Verschleil3 oder Beschadigungen an
Kabeln und Federn. Nicht verwenden, wenn eine
Reparatur oder Einstellung erforderlich ist.

13.Beobachten Sie den sich bewegenden Rollladen und
halten Sie Personen fern, bis er vollstandig geschlossen
ist.

14.ACHTUNG: Befolgen Sie alle Anweisungen, da eine
fehlerhafte Installation zu schweren Verletzungen fuhren
kann.

005496
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EIGENSCHAFTEN

Ein Motor kann bis zu 10 Kanale speichern. Wenn Sie nach Erreichen von 10 Kanalen neue
Sender hinzufilgen missen, werden diese dem zuletzt genutzten Kanal zugewiesen.

Li=395mm

La=340mm

Funktionen :

* Elektronische Endlagen

Prazise Einstellung der Endlagen
Uberspannungsschutz
Tippbetrieb

Programmiertaste

Drehrichtungsumkehr
Integrierter Empfanger
Bevorzugte Stopp-Position
Werkseinstellung
Kurzmotor

Parameter (weitere Parameter sind auf dem Typenschild angegeben)

Typ 005496
Spannung 230V

Funkfrequenz 433 825MHz

Betriebstemperatur -10°C/85°C

INSTALLATION DES MOTORS

@)Die Welle muss perfekt an den Krone und den Mitnehmer angepasst sein.

(@Wahlen Sie den Krone und den Mitnehmer passend zur Welle aus.

1

\é Welle

Welle

(2]

@ MlmehmH
(3) Sicherungssplint- @@ Wiy (@ Krone

wesly

Wellenlager

Wellenlager

4/

Antenne

1 Blau = Neulralleiter
£ 2 Braun = Phase
o 3 Gran-Gelb = Erde

aavisoHs

HINWEISE

A Bitte lesen Sie die folgenden Punkte vor dem ersten Gebrauch aufmerksam durch -

1. Netzanschluss: Siehe Schaltplan.
Achten Sie darauf, das Kabel nicht zu beschadigen, die Isolierung zu gewahrleisten und das mitgelieferte
Zubehtr (oder andere geeignete Mittel) zu verwenden.

2. Bedienung:
(1) Das Gultigkeitsintervall fiir die Sendertaste betragt 6 Sek.; der Sender verlasst den Einstellmodus nach 6 Sek.
(2 Der Mofor lauft an oder piept. Nach diesem Signal bitte mit dem néchsten Schritt fortfahren

3. Einstellung der Endlagen:
(1) Die oberen und unteren Endlagen ksnnen nichl auf dieselbe Position eingestellt werden.
) Sobald die Endlagen eingestellt sind, verfugt das System ber eine Speicherfunktion und schaltet sich automalisch ab.
@ Das Loschen der Endlagen Ischt alle gespeicherten Daten.
@ Das System verlasst den Endlagen-Einstellmodus, wenn 2 Minuten lang keine Aktion erfolgt.

4. Bei Verlust des Senders nehmen Sie bitte eine Neueinstellung mit einem neuen Sender vor,



TASTEN

;ﬁgiH —LcD
P1 Motortaste ;
p— T
- _—1 -sToP =
« —+—RUNTER =
. I e M
S — =
1 KOPPLUNG
== oy
5 o] 5 el
EA_J o (= ‘ =
] _“‘_' @ B
Ausschalten Einschalten T<10s Ruck x2
wsmmp [ — | s Kopplung erfolgreich
2 Sek. dracken
Ruck x1
el E[lj —)
P1 drlicken P1 loslassen
Hinweis:

« Wenn der Behang beim Driicken der AUF-Taste ABfahrt, muss die Drehrichtung des Motors umgekehrt werden..

« Kopplung eines neuen Senders (Endlagen nicht eingestellt): Wenn Sie eine Fernbedienung hinzufiigen, bevor die
Endlagen eingestellt sind, wird die vorherige Fernbedienung geléscht

= Kopplung eines neuen Senders (Endlagen eingestelit): Wenn Sie eine Fembedienung hinzufugen, nachdem die
Endlagen konfiguriert wurden, wird die neue Fernbedienung hinzugefugt, ohne die vorherige zu loschen

2 DREHRICHTUNGSUMKEHR

Ruck x1
+ ‘ Drehrichtung erfolgreich geandert

2 Sek, driicken

Hinweis: Dieser Vorgang muss vor der Einstellung der Endlagen erfolgen

3 EINSTELLUNG DER ENDLAGEN

Hinweis: Solange die Endlagen nicht eingestellt sind, arbeitet der Motor im Schritt-fur-Schritt-Modus, Halten Sie die
Taste ,AUF" oder ,AB® fur 2 Sekunden gedriickt, um in den Dauerbetrieb zu wechseln. Sobald die Endlagen
eingerichtet sind, arbeitet der Motor durch einen einfachen Tastendruck im Dauerbetrieb.

1- Einstellung der oberen Endlage

Der Behang Ruck x2
fahrt nach oben
o Tl ) s  Obere Endlage erfolgreich gespeichert
2 Sek. dricken Dan'Behang in die 2 Sek. driicken

gewinschte obere
Position hochfahren

2- Einstellung der unteren Endlage

Der Behang Ruck x2

fahrt nach unten
- ) s Unere Endlage erfolgreich gespeichert

3
2 Sek. driicken Den Behang in die 2 Sek. drucken
gewanscht untere
Position ablassen

Hinweis: Bei der Einstellung konnen Sie wahlweise die obere oder die untere Position zuersl festlegen.

l

4 EINSTELLUNG DER BEVORZUGTEN STOPP-POSITION

1- Bevorzugte Stopp-Position festlegen

Nach dem Einstellen der oberen und unteren Endlage kénnen Sie dazwischen eine bevorzugte Stopp-Fosition
festlegen, die einer halb geoffneten Position entspricht.

| ] Ruck x1 Ruck x1 Ruckx2  Beyorzugte
Stopp-Position
—p @) (=) — (=) — T
. gespeichert
Den Behang in die 1 Sek. dricken 1 Sek. dricken 1 Sek. dricken

gewinschte bevorzugte
Stopp-Position bringen

2- Zur bevorzugten Stopp-Position fahren

((—] o Der Motor fahrt automatisch bis zur bevorzugten Stopp-Position

2 Sek. drlcken

2- Bevorzugte Stopp-Position [8schen

Ruck x1 Ruck x1 Ruck x1
Bevorzugte Stopp-Position
@ _—)p (—] ) (—) —p erfolgreich geloscht
1 Sek. drucken 1 Sek. drucken 1 Sek. drucken

5 ENDLAGEN-EINSTELLUNG

1-Einstellung der oberen Endlage

Ruck x1 W Ruck x2
uerx Aufrufen 1 o g:jir:ge
+ des Endlagen- or * - erfolgreich

= Einstellmodus =) 2
gespeichert

5 Sek, dricken Obere Endlage 2 Sek. driicken
mit den Tasten
Auf / Ab einstellen

2-Einstellung der unteren Endlage

RUCKX! e i
+ s des Endiagen- o or )+ ok erfolgreich
= Einstellmodus =)

5 Sek, drucken Untere Endlage 2 Sek. dricken
mit den Tasten
Auf / Ab einstellen

Hinweis: Der Einstellmodus dauert 2 Minuten. Wenn die neue Position innerhalb dieser Zeit nicht bestatigt wird,
verlasst der Motor diesen Medus und stellt die urspringliche Endlage wieder her

gespeichert

6 SCHRITTMODUS AKTIVIEREN / DEAKTIVIEREN

Ruck x1
Ruck x1 s Schrittmodus aktiviert
r = IF*“_ck 2,
h Schnttmodus deaktiviert

5 Sek. driicken 1 Sek. driicken

7 HINZUFUGEN EINES ZUSATZLICHEN SENDERS

Methode 1: Der hinzuzufugende Sender (9 verfugt Ober eine P2-Taste

Ruck x1 Ruck x1 Ruck x2
@ o @ ) (P2 s Neuer Sender erfolgreich gespeichert
2] (3] (b
1 Sek. driicken 1 Sek. driicken 1 Sek. driicken

Methode 2: Der hinzuzuftigende Sender () verfigt Gber keine P2-Taste

Ruck x1 Ruck x1 Ruck x2
@ © ‘ @ ° ‘ [EJ b} ‘ Neuer Sender erfolgreich gespeichert
1 Sek. dricken 1 Sek. driicken 2 Sek. driicken

Methode 3: Der hinzuzufugende Sender () verfugt Gber keine P2-Taste
Ruck x1 Ruck x2

E - Enj ) (— ] o smmmp Neuer Sender erfolgreich gespeichert

P1 driacken P1 loslassen 2 Sek. driicken

Hinweis: Sender €) ist der bereits gekoppelte, wahrend Sender (&) der hinzuzufiigende ist
Wiederholen Sie Methode 1, um den zuvor hinzugefagten Sender &) zu l6schen.

Sobald der Sender erfolgreich hinzugefuigt wurde, werden die Endlagen nicht gelascht.

Das Hinzuftigen eines Senders muss erfolgen, wenn die Endlagen bereits eingestellt sind.

8 LOSCHEN ALLER SENDER

Ruck x1 Ruck x1 Ruck x2

p2 - p2 i Alle Sender
Q —-—) [(—] Q sind geloscht
1 Sek. dricken 1 Sek, dricken 1 Sek. driicken

Hinweis: Dieser Vorgang loscht alle Sender, selzt aber die Endlagen nicht zuriick.

9 RUCKSETZEN DER ENDLAGEN

Ruck x1 Ruck x1 Ruck x2
Endlagen sind
@) — — () — e
1 Sek. drucken 1 Sek. driicken 1 Sek. driicken

Hinweis: Dieser Vorgang ltischt auch die bevorzugte Stopp-Position,
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005496

Bedienungsanleitung

FUNKTIONSWEISE DER MOTORTASTE P1

1- Betatigung durch kurzen Tastendruck

Bei jedemn Tastendruck

m wsmmmp  Der Motor fahrt hoch — stoppt — fahrt runter — stoppt, usw.

Kurzer Druck
auf P1

Hinweis: Dieser Vorgang loscht alle Handsender, setzt aber die Endlagen nicht zuriick.

2- Einstellung oder Hinzufigen eines Senders
Ruck x1
oy — Aktivierung des Einstellmodus
Einstellvorgang wiederholen

P1 dricken P1 loslassen

Hinweis:
Wenn die Endlagen bereits eingestellt sind, loscht das Hinzufugen eines Senders die vorhandenen Sender nicht
Wenn die Endlagen noch nicht eingestellt sind, ist das Hinzufiigen eines neuen Senders nicht maglich

3- Funk-Isoliermodus

Ruck x1
Hl':z oy El]j s Der Motor schaltet in den Funk-Isoliermodus um
P1 drlicken P1 loslassen
(6 Sek.)

Hinweis: Im Iscliermedus bleiben die vorherigen Einstellungen und gespeicherten Sender erhalten, aber der
Funkempfang ist abgeschaltet (ein kurzer Druck auf P1 oder eine Netzunterbrechung beendet den Isoliermodus).
Nach 2 Sek. Driicken auf P1 macht der Motor eine kurze Drehbewegung: Lassen Sie die Taste in diesem Moment
nicht los.

4- Umkehrung der Drehrichtung

Ruck x1

m - mp Eu: s Drehrichtung erfolgreich geandert

P1 driicken P1 loslassen
Sek.)

Hinweis: Nach 2 Sek. Driicken auf P1 macht der Motor eine kurze Drehbewegung: Lassen Sie die Taste in diesem
Moment nicht los.

5- Werkseinstellung

Ruck x1

Eﬂj S E[[j s \Werkseinstellung erfolgreich wiederhergestellt

P1 dricken P1 loslassen
(14 Sek.)

Hinweis: Nach 2 Sek. Driicken auf P1 macht der Motor eine kurze Drehbewegung: Lassen Sie die Taste in diesem
Moment nicht los.

PROBLEME UND LOSUNGEN

Avosdim
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SYMPTOM URSACHE LOSUNG
1- Der Sender ist nicht gekoppelt 1- Sender koppeln
Motor funktioniert nicht 2- Kein Signal nach langem Drocken 2- Technischen Kundendienst
auf P1: Kurzschluss oder kontaktieren
Motor-/Platinendefekt




CONSIGNAS DE SEGURIDAD

. Este aparato puede ser utilizado por nifos a partir de 8
anos y por personas con capacidades fisicas, sensoriales
o mentales reducidas o con falta de experiencia o
conocimientos, siempre que cuenten con supervision o
hayan recibido instrucciones sobre el uso seguro del
aparato. El uso debe realizarse con total seguridad.

. Los ninos no deben jugar con el aparato.

. La limpieza y el mantenimiento a cargo del usuario no
deben ser realizados por nifos sin supervision.

. Si el cable de alimentacion esta danado, debe ser
sustituido por el fabricante, su servicio técnico o por
personas debidamente cualificadas para evitar cualquier
peligro.

. ATENCION: El motor debe estar desconectado de su
fuente de alimentacion durante la limpieza, el
mantenimiento y la sustitucion de piezas.

. Las instrucciones deben indicar que el nivel de emision de
presion acustica ponderado A del motor es igual o inferior
a 70 dB(A), por ejemplo, escribiendo LpA = 70 dB(A).

. La masa y las dimensiones de la parte conducida deben
ser compatibles con el par nominal y el tiempo de
funcionamiento del motor.

. Utilice el motor exclusivamente para el uso previsto.

. ATENCION: Para la seguridad de las personas, es
importante seguir estas instrucciones de seguridad.
Conserve estas instrucciones.

10.No permita que los ninos jueguen con los mandos a
distancia. Mantenga los mandos a distancia fuera del
alcance de los nifios.

11. Examine frecuentemente la instalacién para comprobar si
existen desequilibrios, indicios de desgaste o dafos en
los cables y muelles. No la utilice si es necesaria una
reparacion o un ajuste.

12.Vigile la persiana en movimiento y mantenga a las
personas alejadas hasta que esté completamente
cerrada.

13.ATENCION: Siga todas las instrucciones, ya que una
instalacion incorrecta puede provocar lesiones graves.

14.Antes de instalar el motor, retire todos los cables
innecesarios y desactive cualquier equipo que no sea
necesario para el funcionamiento con corriente.

005496
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CARACTERISTICAS

Un motor puede registrar hasta 10 canales. Mas alla de 10 canales, si necesita afiadir nuevos
emisores, estos se asignaran al Gltimo canal ya utilizado.

Li=395mm
La=340mm
®
|
Funcionalidades :
* Finales de camera electronicos * |nversidn del sentido de rotacion
* Proteccion contra sobretensiones  ® Receptor integrado
* Modo paso a paso ® Posicion de parada preferida
* Boton de programacion * Reseteo de fabrica
e Ajuste preciso de los finales e Motor corto
de carrera
Parametros (otros parametros se indican en la placa de caracteristicas)
Tipo 005496
Voltaje 230v
Radiofrecuencia 433 825MHz
Temperatura de funcionamiento -10°C / 85°C

INSTALACION DEL MOTOR

@)El eje debe estar perfectamente ajustado a la corona y a la rueda de arrastre.
(@Elija la corona y la rueda de arrastre en funcion del eje.

1

Eie

Eje

(2]

(3) Pasador - @@ wely (D corona

wesly

Antena

’ 1 Azul = Neutro
é 2 Marron = Fase
o 3 Verde-Amarillo = Tierra

aavisoHs

NOTAS

A Por favar, lea atentamente los siguientes puntos antes de cualquier uso :

1. Modo de conexion a la red eléctrica: consulte el esquema de cableado.
Tenga cuidado de no dafar el cable, asegure el aislamiento y utilice los accesorios suministros (o cualquier otro
medio adecuado).

2. Manipulaciones:
) El intervalo de validez del boton del emisor es de 6 s; el emisor saldra del modo de ajuste después de 6 s.
(2 El motor se pone en marcha o emite una sefial actstica; por favor, pase al siguiente paso después de esta indicacion,
3. Ajuste de los finales de carrera;
) Los finales de carrera superior e inferior no se pueden definir en la misma posicion.
@) Una vez definidos los finales de carrera, el sistema dispone de una funcion de memoria y se apaga automalicamente.
@ Al borrar los finales de carrera se eliminaran todos los datos registrados.

(@) El sistema saldra del modo de ajuste de los finales de carrera si no se realiza ninguna operacion durante 2 minutos.

4. En caso de pérdida del emisor, proceda a realizar un nuevo ajuste con un nuevo emisor.



BOTONES

P1 Motor

LCD

~— 1 suBIR
1 sToP =
- —1 _BAJAR

___< _\__+B

P2 @ —E@

Desconexion Conexion T<108 Giro x2

) [ — | ) Emparejamiento correcto

Pulsar 2 seg.
Giro x1 0

—— Eﬂj )
Fulsar F1 Soltar P1

Nota:

« Si la persiana BAJA al pulsar el boton de SUBIDA, se debe invertir el sentido de rotacion del motor.

« Emparejamiento de un nuevo emisor (Finales de carrera no ajustados): si afiade un mando antes de ajustar los
finales de carrera, el mando anterior se borrara,

+ Emparejamiento de un nuevo emisor (Finales de carrera ajustados): si afiade un mando cuando los finales de
carrera ya estan configurades, el nuevo mando se afiade sin borrar el anterior,

2 INVERSION DEL SENTIDO DE GIRO

Giro x1
+ ‘ Sentido de giro cambiado con éxito
Pulsar 2 seg.

Nota: Esta operacion debe realizarse antes de ajustar los finales de carrera

3 AJUSTE DE LOS TOPES

Nota: Mientras no estén ajustados los finales de carrera, el motor funciona en modo paso a paso. Mantenga pulsada
la tecla "SUBIDA" o "BAJADA" durante 2 segundos para pasar al modo continuo. Una vez parametrizados los finales
de carrera, el motor funcionaré de forma continua con una sola pulsacion.

1- Ajuste del tope superior

La persiana

iibe Giro x2

1l

—p

s  Tope superior registrado con éxito

-
(=]

Pulsar 2 seg.  Subir la persiana hasta la Pulsar 2 seg.
posicion superior deseada

2- Ajuste del tope inferior
La persiana

baia = Giro x2
- ) s Tope inferior registrado con éxito

*

Pulsar 2seg.  Bajar la persiana hasta la Pulsar 2 seqg.
posicion inferior deseada

Nota: Durante el ajuste, puede definir indistintamente la posicion superior o inferior en primer lugar.

4 AJUSTE DE LA POSICION DE PARADA PREFERIDA

1- Definir la posicion de parada preferida

Después de haber ajustado las posiciones superior e inferior, puede definir una posicion de parada preferida entre
ambas, que cormesponde a una posicion semiabierta.

! Giro x1 Giro x1 Girox2  Posicién
de parada
) P2 ommdp (— ] ) [(— ] s preferida
| registrada
Colocar |a persiana Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. con éxito
en la posicion de
parada preferida
deseada

2- Ir a la posicion de parada preferida

[(—] s Elmotor se desplaza automaticamente hasta la posicién de parada preferida

Pulsar 2 seg

2- Cancelar la posicién de parada preferida

Gira x1 Gira x1 Giro x1
Posicion de parada preferida
@ mp [(— ) -—)p (—] M orcelada con &xito
Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg

5 AJUSTE DE LOS FINALES DE CARRERA

1-Ajuste del final de carrera superior

Giro x1 Acceso Girox2  MNuevo final
al modo de carrera
+ de ajuste - + - superior
E de los finales E registrado
de carrera con éxito
Pulsar 5 seg. Ajustar el final de carrera Pulsar 2 seg
superior con las teclas
Subida / Bajada
2-Ajuste del final de carrera inferior
Giro x1 Acceso Girox2  MNuevo final
al modo de carrera
+ mmmp  de ajuste ) o ) ) inferior
E:] de los finales E' registrado
de carrera con éxito
Pulsar 5 seg. Ajustar el final de carrera Pulsar 2 seg
inferior con las teclas
Subida / Bajada

Nota: El modo de ajuste dura 2 minutos. Sila nueva posicién no se confirma en este plazo, el motor saldra de este
modo y restablecera el final de carrera original

6 ACTIVAR / DESACTIVAR EL MODO PASO A PASO

Giro x1
Giro x1 s Modo paso a paso activado
+ )
: Modo paso a paso desactivado

Pulsar 5 seg. Pulsar 1 seg

7 ADICION DE UN EMISOR ADICIONAL

Método 1: el emisor (3) a afiadir dispone de un botén P2

Giro x1 Giro x1 Giro x2
@ - @ ) (P2 s Nuevo emisor registrado con éxito
2] (3] (b
Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg.

Método 2: el emisor (%) a afiadir no dispone de un botén P2

Giro x1 Giro x1 Giro x2
@9 D @9 = =) b) s Nuevo emisor registrado con éxito
Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. Pulsar 2 seg.

Método 3: el emisor (3) a afiadir no dispone de un botén P2
Giro x1 Giro x2

m - Enj ) (— ] o s Nuevo emisor registrado con éxito

Pulsar P1 Soltar P1 Pulsar 2 seg.

Nota: El emisor €) es el que ya esta emparejado, mientras que el emisor (&) es el que se va a afiadir
Repita el método 1 para eliminar el emisor () afiadido anteriormente.

Una vez anadido el emisor con éxito, no se eliminan los finales de carrera.

La adicién de un emisor debe realizarse cuando los finales de carrera ya estan ajustados.

*

8 ELIMINACION DE TODOS LOS EMISORES

Giro x1 Giro x1 Giro x2

P2 - =) - p2 - Todos los emisores
Q se han eliminado
Pulsar 1 seg Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg.

oSN 3AVviNoO

Nota: Esta operacion elimina todos los emisores, pero no restablece los finales de carrera.

9 RESTABLECIMIENTO DE LOS FINALES DE CARRERA

Giro x1 Giro x1 Giro x2

Los finales de carrera se
@) (2] w— L2 e g
Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg. Pulsar 1 seg.

Nota: Esta operacion también conlleva la eliminacion de la posicion de parada prefenda,

FUNCIONAMIENTO DEL BOTON P1 DEL MOTOR

1- Accitn por presion breve
Con cada presion
ssmmm EI motor sube — se detiene — baja — se detiene, ete

Presian
breve P1

Nota: Esta operacion elimina todos los emisores, pero no restablece los finales de carrera.

2- Ajuste o adicién de emisor

Giro x1
‘ ‘ Activacion del modo de ajuste
Repetir el procedimiento de ajuste
Pulsar P1 Soltar P1

Nota:
Si los finales de carrera ya estan ajustados, la adicion de un emisor no elimina los existentes
Si los finales de carrera aln no estan ajustados, no es posible afiadir un nuevo emisor.

Presionar P1 Soltar P1
6seg.)

Nota: En el modo de aislamiento, se conservan los ajustes anteriores y los emisores memorizados, pero se corta la
recepcion de radio (una presion breve en P1 o un corte de corriente permite salir del modo de aislamiento).
Tras 2 seg. de presionar P1, el motor realiza una rotacion: no suelte el botén en ese momento.

Presionar P1 Soltar P1
(10 seg.)

Nota: Tras 2 seg. de presionar P1, el motor realiza una rotacién: no suelte el botén en ese momento.

5- Restablecimiento de fabrica

Giro x1
Hjj S E[[j ssmmm Restablecimiento de fabrica realizado con éxito

Presionar P1 Soltar P1
(14 seg.)

Nota: Tras 2 seg. de presionar P1, el motor realiza una rotacion: no suelte el botén en ese momento.

PROBLEMAS Y SOLUCIONES

SiNTOMA CAUSA SOLUCION

1- El emisor no esta emparejado 1- Emparejar el emisor

El motor no funciona 2- 8i no hay sefial tras una pulsacion 2- Contactar con el servicio técnico

larga en P1: cortacircuito o fallo del
motor/placa electrénica

005496
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

. Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini di
eta superiore a 8 anni e da persone con ridotte capacita
fisiche, sensoriali o mentali, o con mancanza di
esperienza o conoscenza, a condizione che siano
sorvegliati o abbiano ricevuto istruzioni sull'uso sicuro
dell'apparecchio. L'utilizzo deve avvenire in totale
sicurezza.

. | bambini non devono giocare con I'apparecchio.

. La pulizia e la manutenzione a carico dell'utente non
devono essere eseguite da bambini senza sorveglianza.

. Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere
sostituito dal produttore, dal suo servizio di assistenza o
da personale parimenti qualificato al fine di evitare
pericoli.

. ATTENZIONE: Il motore deve essere scollegato dalla
fonte di alimentazione durante la pulizia, la manutenzione
e la sostituzione di parti.

. Le istruzioni devono indicare che il livello di emissione
sonora ponderato A del motore € pari o inferiore a 70
dB(A), ad esempio scrivendo LpA < 70 dB(A).

. La massa e le dimensioni della parte trainata devono
essere compatibili con la coppia nominale e il tempo di
funzionamento del motore.

. Utilizzare il motore esclusivamente per |'uso previsto.

. ATTENZIONE: Per la sicurezza delle persone, €
importante seguire queste istruzioni di sicurezza.
Conservare queste istruzioni.

10.Non lasciare che i bambini giochino con i telecomandi.
Tenere i telecomandi fuori dalla portata dei bambini.

11. Esaminare frequentemente l'installazione per verificare
I'eventuale presenza di squilibri e segni di usura o danni ai
cavi e alle molle. Non utilizzare I'impianto se &€ necessaria
una riparazione o una regolazione.

12.Sorvegliare la tapparella in movimento e allontanare le
persone finché non &€ completamente chiusa.

13.ATTENZIONE: Seguire tutte le istruzioni, poiche
un'installazione errata puo causare gravi lesioni.

14.Prima di installare il motore, rimuovere tutti i cavi non
necessari e disattivare qualsiasi apparecchiatura non
necessaria per il funzionamento sotto tensione.

CARATTERISTICHE

Un motore pud memorizzare fino a 10 canali. Oltre i 10 canali, se & necessario aggiungere
nuovi trasmettitori, questi verranno assegnati all'uitimo canale gia utilizzato

Li=395mm
La=340mm
®
|
Funzionalita -
* Finecorsa elettronici ® |nversione del senso di rotazione
* Regolazione precisa dei finecorsa ® Ricevitore integrato
* Protezione contro le sovratensioni  ® Posizione di arresto preferita
* Modalita passo-passo * Ripristino delle impostazioni di fabbrica
I d ' t I I i » Pulsante di programmazione e Motore corto
Parametri (altri parametri sono indicati sulla targhetta identificativa)
Tipo 005496
. Tensione 230V
&
= Radiofrequenza 433,825MHz
Temperatura di funzionamento -10°C / 85°C

INSTALLAZIONE DEL MOTORE

@l rullo deve essere perfettamente adattato alla corona e alla ruota di traino.
(@ Scegliere la corona e la ruota di traino in base al rullo.

1

Rullo

Rullo

(2]
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V26

(3 Copiglia - @@ Wiy (@ corona

wesly

Supporio

Supporto

Antenna

’ 1 Blu = Neutro
é 2 Marrone = Fase
3 Verde-Giallo = Terra

HavsoE

AVVERTENZE

A Si prega de leggere attentamente i seguenti punti prima di qualsiasi utilizzo -

1. Modalita di collegamento alla rete eletirica: fare riferimento allo schema di cablaggio.
Prestare attenzione a non danneggiare il cavo, garantire I'isolamento e utilizzare gli accessori forniti in
dotazione (o qualsiasi altro mezzo idoneo).

2. Manipolazioni:
@ Lintervallo di validita del pulsante del trasmettitore & di & s; il rasmettitore uscira dalla modalita di regolazione dopo 6s.

& Il motore si avvia o emette un segnale acustico; si prega di p alla fase successiva dopo questa indicazione.

3. Regolazione dei finecorsa;
@ | finecorsa alto e basso non possono essere impostati nella stessa posizione.
@ Una volta impostati i finecorsa, il sistema dispone di una funzione di memoria e si spegne automaticamente.
@ La cancellazione dei finecorsa elimina tutti i dati registrati.

@) Il sistema esce dalla modalita di regolazione dei finecorsa se non viene eseguita alcuna operazione per 2 minuti.

4. In caso di smarmmento del trasmettitore, si prega di procedere a una nuova regolazione con un nuovo
trasmettitore



TASTI

. = LCD
P1 Motore
~—1 SALITA
1 stoP =
« ——DISCESA =
A4+
N — S
Spegn;h;ento Accensione T<10s Jog x2
s [ — | P Accoppiamento riuscito
Premere
Jog x1 ED per 2 sec.
Premere P1 Rilasciare P1
Nota:

+ Se la tapparelle SCENDE guando si preme il pulsante SALITA, il senso di rotazione del motore deve essere invertito.
« Accoppiamento di un nuovo trasmeltitore (Finecorsa non regolati): se si aggiunge un telecomando prima di regolare
i finecorsa, il telecomando precedente verra cancellato

« Accoppiamento di un nuovo trasmettitore (Finecorsa regolati): se si aggiunge un telecomando quando i finecorsa
sono gia configurati, il nuovo telecomando viene aggiunto senza eliminare quello precedente

2 INVERSIONE DEL SENSO DI ROTAZIONE

Jog x1
F ‘ Senso di rotazione invertito con successo
Premere
per 2 sec.

Nota: Questa operazione deve essere eseguita prima di regolare | finecorsa

3 REGOLAZIONE DEI FINECORSA

Nota: Finche i finecorsa non sono regolati, il motore funziona in modalita passo dopo passo. Tenere premuto il tasto
"SALITA" o "DISCESA" per 2 secondi per passare alla modalitd continua. Una volta parametrizzati i finecorsa, il
motore funzionera in modo continuo con una semplice pressione.

1- Regolazione del finecorsa alto
Il telo

Jog x2
sae |1
-y ko oy s Finecorsa alto memorizzato con successo

Premere Sollevare il telo alla Premere
per 2 sec. posizione alta desiderata per 2 sec.

s

2- Regolazione del finecorsa basso

Il telo
scende
> —p

Jog x2

s Finecorsa basso memorizzato con SUCcesso

14

.

Premere Abbassare il telo alla Premere
per 2 sec. posizione bassa desiderata per 2 sec.

Nota: Durante la regolazione, & possibile definire indifferentemente prima la posizione alta o quella bassa.

4 REGOLAZIONE DELLA POSIZIONE DI ARRESTO PREFERITA

1- Definire la posizione di arresto preferita

Dopo aver regolato le posizioni alta e bassa, & possibile definire una posizione di arresto prefenta tra le due,
corrispondente a una posizione semiaperta.

! Jog x1 Jog x1 Jog x2 Posizione
di arresto
= @ o (— | s [(— ] s preferita
I memorizzata
Portare il telo Premere Premere Premere con SUESRSSa
alla posizione per 1 sec per 1 sec per 1 sec.
di arresto preferita
desiderata

2- Andare alla posizione di arresto preferita

[—] o |l motore si porta automaticamente fino alla posizione di arresto preferita

Premere
per 2 sec.

2- Annullare la posizione di arresto preferita

Jog x1 Jog x1 Jog x1
Posizione di amesto preferita
@ ‘ [E] ‘ E ‘ annullata con successo.
Premere Premere Premere
per 1 sec. per 1 sec. per 1 sec

5 REGOLAZIONE DEI FINECORSA

1-Regolazione del finecorsa alto

=y M e, E T N T M
+ -dl.regmamne oy or =
(=] dei finecorsa [=])

Premere Regolare il finecorsa Premere
per 5 sec. alto con | tasti per 2 sec.
Salita / Discesa

2-Regolazione del finecorsa basso

M o
alla modal
+ - mp i Tegciasone ) o )
= dei finecorsa (=3

Premere Regolare il finecorsa Premere
per 5 sec. basso con | tasti per 2 sec.
Salita / Discesa

MNuovo
finecorsa

alto
memorizzato
COMN SUCCESS0

MNuovo
finecorsa
basso
memorizzato
COMN SUCCESS0

Nota: La modalita di regolazione dura 2 minuti. Se la nuova posizione non viene confermata entro questo termine, il

motore uscira da questa modalita e ripristinera il finecorsa originale.

6 ATTIVARE / DISATTIVARE LA MODALITA PASSO-PASSO

Jog x1

Jog x1 ‘ Modalita passo-passo attivata
e [(—)
el
sl Modalita passo-passo disattivata
Premere Premere
per 5 sec. per 1 sec.

7 AGGIUNTA DI UN TRASMETTITORE SUPPLEMENTARE

Metodo 1: il trasmettitore () da aggiungere dispone di un pulsante P2

Jog x1 Jog x1 Jog x2
P2 J— P2 wp (P2 - Nuovo trasmettitore memorizzato
Q@ (a) () CON SUCCESSO
Premere Premere Premere
per 1 sec. per 1 sec. per 1 sec.

Metodo 2: il trasmettitore (¥ da aggiungere non dispone di un pulsante P2

Jog x1 Jog x1 Jog x2
P2 - » P2 g = N Nuovo trasmettitore memorizzato
Q@ e ) £Oon SUCCesso
Premere Premere Premere
per 1 sec. per 1 sec. per 2 sec.

Metodo 3: il trasmettitore (3 da aggiungere non dispone di un pulsante P2

Jog x2

Jog x1
m =) Nuove trasmettitore memorizzato
) | [I: » (b) S ©ON SUCCESSO

Premere P1 Rilasciare P1 Premere
per 2 sec.

Nota: Il trasmettitore @) & quello gia associato, mentre il trasmettitore @) & quello da aggiungere.
Ripetere il metodo 1 per eliminare il trasmettitore @) precedentemente aggiunto.

Una volta aggiunto il trasmettitore con successo, i finecorsa non vengono eliminati.

L'aggiunta di un trasmettitore deve essere effettuata quando i finecorsa sono gia impostati.

8 CANCELLAZIONE DI TUTTI | TRASMETTITORI

osN11Ivvaino

Jog x1 Jog x1 Jog x2
p2 - ( :] ‘ p2 - Tutti | trasmettitori
Q sono cancellati
Premere Premere Premere
per 1 sec. per 1 sec per 1 sec.

Nota: Questa operazione cancella tutti i trasmettitori, ma non resetta  finecorsa.

9 RIPRISTINO DEI FINECORSA

Q Jog x1 Jog x1 Jog x2
| finecorsa sono resetiati
2 - ) (P2 - —p
Premere Premere Premere
per 1 sec. per 1 sec. per 1 sec.

Nota: Questa operazione comperta anche |a cancellazione della posizione di arresto preferita,

005496

FUNZIONAMENTO DEL PULSANTE P1 DEL MOTORE

1- Azione tramite pressione breve
Ad ogni pressione
‘ Il motore sale —- si arresta — scende — si arresta, ecc.

Manuale d'uso

Pressione
breve P1

Nota: Questa operazione cancella tutli i trasmettitori, ma non resetta i finecorsa.

2- Impostazione o aggiunta di un trasmettitore

Jog x1
‘ ‘ Attivazione della modalita di impostazione
Ripetere la procedura di impostazione
Premere P1 Rilasciare P1

Nota:
Se i finecorsa sono gia impostati, I'aggiunta di un trasmettitore non cancella quelli esistenti
Se i finecorsa non sono ancora impostati, I'aggiunta di un nuovo trasmettitore non & possibile

3- Modalita isolamento radio

Jog x1
Hl':z oy El]j s || motore entra in modalita isolamento radio

Premere P1 Rilasciare P1
(6 sec.)

Nota: In modalita isolamento, le impostazioni precedenti e i trasmettitori memorizzati vengono mantenuti, ma la

ricezione radio & interrotta (una breve pressione su P1 o un'interruzione di corrente permette di uscire dalla modalita

isolamento).

Dopo 2 sec. di pressione su P1, Il motore effettua una rotazione: non rilasciare il pulsante in questo momento.

4- Inversione del senso di rotazione

Jog x1
m - ) Eu: s Senso di rolazione modificato con successo

Presser P1 Rilasciare P1
10sec.

Nota: Dopo 2 sec. di pressione su P1, il motore effettua una rotazione: non rilasciare il pulsante in questo momento.

5- Ripristino di fabbrica

Jog x1
Hjj S E[[j sssmm Ripristino di fabbrica eseguito con successo

Presser P1 Rilasciare F1
14sec,

Nota: Dopo 2 sec. di pressione su P1, il motore effettua una rotazione: non rilasciare il pulsante in questo momento.

Avosdim
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PROBLEMI E SOLUZIONI

SINTOMO CAUSA SOLUZIONE

1- Accoppiare il trasmettitore
2- Contattare l'assistenza tecnica

1- Il trasmettitore non & accoppiato
2- Se nessun segnale dopo pressione
lunga su P1: cortocircuito o guasto
motore/scheda elettronica

Il motore non funziona




VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

. Dit apparaat mag worden gebruikt door kinderen vanaf 8
jaar en door personen con verminderde fysieke,
zintuiglijke of mentale vermogens of een gebrek aan
ervaring of kennis, indien zij onder toezicht staan of
instructies hebben gekregen over het veilige gebruik van
het apparaat. Het gebruik moet in alle veiligheid
gebeuren.

. Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.

. Reiniging en gebruikersonderhoud mogen niet zonder
toezicht door kinderen worden uitgevoerd.

. Als het netsnoer beschadigd is, moet het worden
vervangen door de fabrikant, diens serviceagent of een
gelijkwaardig gekwalificeerd persoon om gevaar te
voorkomen.

. LET OP: De motor moet tijdens reiniging, onderhoud en
de vervanging van onderdelen worden losgekoppeld van
de stroombron.

. In de instructies moet worden vermeld dat het A-gewogen
geluidsdrukniveau van de motor gelijk is aan of lager is dan
70 dB(A), bijvoorbeeld door het noteren van LpA < 70 dB(A).

. De massa en de afmetingen van het aangedreven deel
moeten compatibel zijn met het nominale koppel en de
bedrijfstijd van de motor.

. Gebruik de motor uitsluitend voor het beoogde
gebruiksdoel.

. LET OP: Voor de veiligheid van personen is het belangrijk
om deze veiligheidsvoorschriften op te volgen.

Bewaar deze instructies.

10.Laat kinderen niet met de afstandsbedieningen spelen.
Houd afstandsbedieningen buiten het bereik van
kinderen.

11. Controleer de installatie regelmatig op onbalans en op
slijtage of beschadiging van kabels en veren. Niet
gebruiken als er een reparatie of afstelling nodig is.

12.Houd het rolluik tijdens de beweging in het oog en houd
personen op afstand totdat het volledig gesloten is.

13.LET OP: Volg alle instructies op, aangezien een onjuiste
installatie ernstig letsel tot gevolg kan hebben.

14.Verwijder voor het installeren van de motor alle
overbodige kabels en schakel alle apparatuur uit die niet
nodig is voor de werking onder spanning.

005496

Installatiehandleiding
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NL vo2s

SPECIFICATIES

Een motor kan tot 10 kanalen opslaan. Als u na het bereiken van 10 kanalen nieuwe zenders

wilt toevoegen, worden deze toegewezen aan het laatste reeds gebruikte kanaal.

Li=395mm

La=340mm

Functionaliteiten :

Elektronische eindstops
Overspanningsbeveiliging
Stap-voor-stap modus
Programmeertoets
Nauwkeurige afstelling van
de eindstops

Omkeren van de draairichting
Geintegreerde ontvanger
Favoriete stoppositie

Resetten naar fabrieksinstellingen
Korte motor

Parameters (verdere parameters staan vermeld op het typeplaalje)

Type 005496
Spanning 230V
Radiofrequentie 433 825MHz
Bedrijfstemperatuur -10°C / 85°C

INSTALLATIE VAN DE MOTOR

@)De buis moet perfect aansluiten op de kroon und de meenemer.
(@Kies de kroon en de meenemer op basis van de buis.

1

Buis

Buis

(2]

2) Meenemer : ;;%
(3) Borgpen - @@ Wiy @ Kroon

wesly

Motorsteun

Motorsteun

4/

Antenne

1 Blauw = Nulgeleider
£ 2 Bruin = Fase
o 3 Groen-Geel = Aarde

aavisoHs

OPMERKINGEN

A Lees de volgende punten aandachtig door véor elk gebruik -

1. Aansluiting op het lichtnet: raadpleeg het bedradingsschema.
Zorg ervoor dat u de kabel niet beschadigt, zorg voor een goede isolatie en gebruik de meegeleverde
accessoires (of een ander geschikt middel).

2. Bediening:
(1) Het geldigheidsinterval van de zendertoets is 6 seconden; de zender verlaat de instelmodus na 6 seconden,
(@ De motor start of geeft een geluidssignaal af; ga a.u.b. verder met de volgende stap na deze indicatie.
3. Afstelling van de eindstops:
(1) De bovenste en onderste eindstops kunnen nicht op dezelfde positie worden ingesteld.
@) Zodra de eindstops zijn ingesteld, beschikt het systeem over een geheugenfunctie en schakelt het automatisch uit.
@ Het wissen van de eindstops wist alle opgeslagen gegevens.

(@) Het systeem verlaat de afstelmodus van de eindstops als er gedurende 2 minuten geen actie wordt uitgevoerd.

4. Bij verlies van de zender dient u een nieuwe afstelling uit te voeren met een nieuwe zender.



KNOPPEN

. = LCD
P1 Motorknop

~ —— OMHOOG
T stoP =
v —+—OMLAAG =

-l —t i+ f

P2 @ _.H a[
=
Uitschakelen Inschakelen T<10s Jog x2
) [ — | P Koppeling voltooid
2 sec.
Jog x1 E[[:‘ indrukken
P1 indrukken P1 loslaten

Opmerking:

« Als het rolluik naar BENEDEN gaat wanneer u op de OP-knop drukt, moet de draairichting van de motor worden omgedraaid.

+ Koppelen van een nieuwe zender (Eindpunten niet ingesteld): als u een afstandsbediening toevoegt terwijl de
eindpunten nog niet zijn ingesteld, wordt de vorige afstandsbediening gewist

= Koppelen van een nieuwe zender (Eindpunten ingesteld): als u een afstandsbediening toevoegt terwijl de eindpunten
al zijn geconfigureerd, wordt de nieuwe afstandsbediening toegevoegd zonder de vorige te verwijderen

2 DRAAIRICHTING OMKEREN

Jog x1
= ‘ Draairichting succesvol omgekeerd
2 sec.
indrukken

Opmerking: Deze handeling moet worden uitgevoerd voordat de eindpunten worden ingesteld.

3 AFSTELLING VAN DE EINDSTOPS

Opmerking; Zolang de eindpunten niet zijn ingesteld, werkt de motor in de stap-voor-stap moedus. Houd de toets
"OMHOOG" of "OMLAAG" gedurende 2 seconden ingedrukt om over te gaan naar de continue modus. Zodra de
eindpunten zijn geparametriseerd, werkt de motor continu met een simpele druk op de knop.

1- Afstelling van de bovenste eindstop
Het rolluikblad

] [ Jog %2
loopt omhoog
-y U 5 ‘ :;] ‘ Bovenste eindstop succesvol opgeslagen

2 sec, Het rolluikblad naar 2 sec,
indrukken de gewenste bovenste indrukken
positie omhoogsturen

2- Afstelling van de onderste eindstop

Het rolluikblad
loopt omlaag

] )

Jog x2
?
) s Onderste eindstop succesvol opgeslagen

+

2 sec. Het rolluikblad naar 2 sec.
indrukken de gewenste onderste indrukken

positie laten zakken
Opmerking: Tijdens de afstelling kunt u naar keuze de bovenste of de onderste positie als eerste bepalen.

4 AFSTELLING VAN DE FAVORIETE STOPPOSITIE

1- De favoriete stoppositie bepalen

Nadat u de bovenste en onderste posities heeft ingesteld, kunt u daartussen een favonete stoppositie bepalen, die
overeenkomt met een halfopen positie.

| ! Jog x1 Jog x1 Jogx2  Favoriete
P2 stoppositie
- ) (— ) mp [(—) ) succesval
I opgeslagen
Het rolluikblad in 1 sec. 1 sec. 1 sec.
de gewenste favoriete indrukken indrukken indrukken

stoppositie zetten

2- Naar de favoriete stoppositie gaan

((—] s De motor verplaatst zich automatisch naar de favoriete stoppositie

2 sec.
indrukken

2- De favoriete stoppositie wissen

Jog x1 Jog x1 Jog x1
@ mp [(— ) _mp [(— s Favoriete stoppositie succesvol gewist
1 sec. 1 sec. 1 sec.
indrukken indrukken indrukken

5 AFSTELLING VAN DE EINDPUNTEN

1-Afstelling van het bovenste eindpunt

Jog x1 — Jogxz  Mieuw
(] Yo T.;?g:?rg ;{d]L :e =~ ] (~) 6 bovenste
+ — ) o oy eindpunt :
succesvol
i ~
= eindpiter = it ol
5 sec. Het bovenste eindpunt 2 sec
indrukken afstellen met de toetsen indrukken

Omhoog / Omlaag

2-Afstelling van het onderste eindpunt

Nieuw

Jog 1 Toegang tot de S0 onderste
- — afs:::ng;lus —) o oy - s cindpunt
=

E:] B succesvol
eindpunten geregistreerd
5 sec. Het onderste eindpunt 2sec
indrukken afstellen met de toetsen indrukken

Omhoog / Omlaag

Opmerking: De instelmodus duurt 2 minuten. Als de nieuwe positie niet binnen deze tijd wordt bevestigd, verlaat de
motor deze modus en wordt het corspronkelijke eindpunt hersteld

6 STAP-VOOR-STAP MODUS IN-/ UITSCHAKELEN

Jog x1
Jog x1 ‘ Stap-voor-stap modus ingeschakeld
e [(—)
—
: ‘ Stap-voor-stap modus uitgeschakeld
5sec 1 sec
indrukken indrukken

7 TOEVOEGEN VAN EEN EXTRA ZENDER

Methode 1: de toe te voegen zender () beschikt over een P2-knop

Jog x1 Jog x1 Jog x2
@ ) P2 ) (P2 smmmm Nieuwe zender succesvol geregistreerd
2] (3] (b
1sec. 1 sec. 1 sec.
indrukken indrukken indrukken

Methode 2: de toe te voegen zender () beschikt niet over een P2-knop

Jog x1 Jog x1 Jog x2

@9 ‘ P2 ) ‘ =] b) ‘ Nieuwe zender succesvol geregistreerd

1sec. 1 sec. 2 sec.
indrukken indrukken indrukken

Methode 3: de toe te voegen zender (&) beschikt niet over een P2-knop

Jog x4 Jogx2
m - Enj ) (— ] o smmmp Nicuwe zender succesvol geregistreerd
P1 indrukken P1 loslaten 2 sec.
indrukken

Opmerking: Zender €) is de reeds gekoppelde zender, terwijl zender (&) de toe te voegen zender is
Herhaal methode 1 om de eerder toegevoegde zender () te wissen.

Zodra de zender succesvol is toegevoegd, worden de eindpunten niet gewist.

Een zender moet worden toegevoegd wanneer de eindpunten al zijn ingesteld.

8 WISSEN VAN ALLE ZENDERS

ONIAIFTANVHSHIMINEGIO

Jog x1 Jog x1 Jog x2

P2 B p2 i Alle zenders

Q - =] Zijn gewist
1sec 1 sec. 1sec

indrukken indrukken indrukken

Opmerking: Deze handeling wist alle zenders, maar reset de eindpunten niet.

9 RESETTEN VAN DE EINDPUNTEN

Jog x1 Jog x1 Jog x2
Eindpunten zijn
@) — —p (7)o S
1 sec. 1 sec. 1 sec.
indrukken indrukken indrukken

Opmerking: Deze handeling wist ook de voorkeurstoppositie

WERKING VAN DE P1-KNOP VAN DE MOTOR

005496

1- Actie door korte druk op de knop

Bij elke druk
‘ De motor gaat omhoog — stopt — gaat omlaag — stopt, enz

Gebruikershandleiding

Korte druk
op P1

Opmerking: Deze handeling wist alle zenders, maar reset de eindpunten niet.

2- Instellen of toevoegen van een zender

Jog x1
‘ ‘ Activeren van de instelmodus
Herhaal de instelprocedure
P1 indrukken P1 loslaten
Opmerking:

Als de eindpunten al zijn ingesteld, worden de bestaande zenders niet gewist bij het toevoegen van een zender.
Als de eindpunten nog niet zijn ingesteld, is het toevoegen van een nieuwe zender niet mogelijk

3- Radio-isolatiemodus

Jog x1
Hl’:? o El]j s De motor gaat in de radio-isolatiemodus

P1 indrukken P1 loslaten
(6 sec.)

Opmerking: In de isolatiemodus blijven de eerdere instellingen en opgeslagen zenders behouden, maar de

radio-ontvangst is uitgeschakeld (kort drukken op P1 of een stroomonderbreking begindigt de isolatiemodus).

Na 2 sec. drukken op P1 maak! de motor een draaibeweging: laat de knop op dat moment niet los.

4- Omdraaien van de draairichting

Jog x1
m - ) Eu: s Draairichting succesvol gewijzigd

Presser P1 P1 loslaten
10sec.

Opmerking: Na 2 sec. drukken op P1 maakt de motor een draaibeweging: laat de knop op dat moment niet los.

Presser P1 P1 loslaten
14sec,

Opmerking: Na 2 sec. drukken op P1 maakt de motor een draaibeweging: laat de knop op dat moment niet los.

Avosdim
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PROBLEMEN EN OPLOSSINGEN

SYMPTOOM REDEN OPLOSSING

1- De zender is niet gekoppeld 1- De zender koppelen

Motor werkt niet 2- Geen signaal na lang indrukken 2- Contact opnemen met de
van P1: kortsluiting of defecte technische ondersteuning
motor/printplaat




	005496-FR recto
	005496-FR verso
	005496-UK recto
	005496-UK verso
	005496-DE recto
	005496-DE verso
	005496-ES recto
	005496-ES verso
	005496-IT recto
	005496-IT verso
	005496-NL recto
	005496-NL verso

