Control System

Radio+

005434 C€

Manuel d’utilisation

RACTERIST

Compatible avec un inverseur externe

Sans fil

Protection contre les surtensions

Mode pas & pas

Memaorisation des réglages

Contrdle en pourcentage virtuel des butées (elles doivent étre préalablement réglées)
Alimentation CA 185V ~ 250

Puissance de sortie maximale : 200 W

Fréquence radio : 433,05 ~ 434,79 MHz

Un récepteur 005434 peut stocker Max. 10 canaux, aprés plus de 10 canaux, seul le

demier canal sera conservé

BRANCHEMENTS
i)

o
P1
L L NN ¢ 3 8 82
Phase alimentation Bas inverseur
Phase inverseur Haut inverseur
Neutre Bas moteur
Neutre moteur - Haut mateur

FONCTIONNEMENT DE P1

-Remarque : Si le moteur a des limites, appuyez brgvement sur P1, le moteur fonctionnera alors en haut — amrét — bas — arrét.,
recyclage ; si le moteur n'a pas de limites, appuyez brigverment sur P1, le moteur n'a pas de réponse.

Vibration x1
Relacher P1

B O La LED reste allumée

= ' ﬂ Debut du réglage de synchronisation d'un émetteur
S ou d'un émetteur supplémentaire
L ieitesing
Mise sous tension Appuyer environ
2sec. sur P1

Vibration x1
Relacher P1

s @) Clignotement x2 Début du mode de verrouillage radio, le récepteur n'acceptera plus

aucun signal. Appuyer sur le bouton P1 ou mise hors/sous tension
pour restaurer la fonction de réception,

(I
priny

o

Mise sous tension Appuyer environ
Bsec. sur P1

Vibration x1
Relacher P1
o & Clignotement x3
‘ » o Changement de direction effectué avec succés
Sl friciiiity
Mise sous tension Appuyer environ
10sec. sur P1
Vibration x1
Relacher P1
o @: Clignotement x4
" = sl Réinitialisation en mode usine
o izt
Mise sous tension Appuyer environ
14sec. sur P1

APPAIRAGE / APPAIRAGE D'UN EMETTEUR SUPLEMENTAIRE

Remargue : Pendant le réglage, chague opération doit durer moins de 10 secondes, sinon l'appareil quittera le réglage et reviendra a
son état d'origine.

Premiére méthode:

ibration x2
v Clignotement x3

. » — # L'émetteur a &té couplé avec succés

Mise sous tension STOP x 2sec,

Deuxiéme méthode:

Remarque : L'émetteur @ est déja synchronisé, 'émetteur b est celui a synchroniser.

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
Clignotement x1 Clignoterment x1 Clignotement x3

PZ a # P2 a # P2 b » L'emetteur b a été ajouté avec succes

P2 x1 P2x1 P2 x1

Troisiéme méthode:
Remarque : L'emetteur @ est déja synchronisé, 'émetteur b estceluia synchroniser.

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
Clignotement x1 Clignotement x1 Clignotement x3

P2 a # P2 a » — b Lemetteur B a été ajouté avec succes

P2 x1 P2 x1 STOP x Z2sec.

CHANGEMENT DE DIRECTION

Remarque : Cette étape est a réaliser si le moteur tourne dans le sens opposé au sens prévu. Par exemple, appuyer sur HAUT, si le
mateur tourne vers le bas, il faut changer la direction.

Vibration x1
# Changement de sens effectué avec succés

U A

Mise sous tension (HAUT + BAS) x 2sec.

SUPPRESSION D'UN OU PLUSIEURS EMETTE

Suppression d'un émetteur
Remarque : Les émettsurs 8 et b sant des émetteurs déja synchronisés, seul I'émetteur b sera supprimeé.

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
e Clignoternent x1 Clignoternent x1 Clignotement x3

R P P2 o B2 o P2 o Sivoressionco femetouD

Mise sous tension P2 x1 P2 x1 P2 x1

Suppression de tous les émetteurs

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
P Clignoternent x1 Clignoternent x1 Clignotement x3

P ' P2 ' = . p2 ' Suppression de tous les émetteurs

effecluée avec succes
Mise sous tension P2 x1 STOP x1 P2 x1




