Control System

Radio+

005434 C€

Manual del usuario

TERISTICAS

Compatible con inversor externo

Inalambrico

Proteccion contra sobretension

Modo paso a paso

Memaria de ajustes

Control porcentual virtual de las detenciones (debe configurarse previamente)
Alimentacion de comiente alterna 185 V ~ 250

Potencia maxima de salida : 200 W

Frecuencia de radio : 433,05 ~ 434,79 MHz

Un receptor 005434 puede almacenar un maximo de 10 canales, después de mas de 10

canales, solo se conservara el ultimo canal,

CONEXIONES
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Alimentacion de fase Inversor de baja
Inversor de fase Inversor alto
Neutro Mator bajo
Motor neutro =1k Motor alto

Vibracion x1
Suelta P1
o ®: Intermitente x3
‘ » - Cambio de direccion completado con éxito
Sl friciiiity
Encendido Pulsa P1 durante
aprox. 10seq.
Vibracian x1
Suelta P1
G @& Intermitente x4
= =P sl Restablecer el modo de origen
o izt
Encendido Pulsa P1 durante
aprox. 14seq.

SINCRONIZACION / SINCRONIZACION DE UN TRANSMISOR ADICIONAL

Mota: Durante la configuracion, cada operacion debe durar menos de 10 segundos, de lo contrario el aparato saldra de la configuracion
y volvera a su estado original.

Primer método:

Vibracién x2
AT Intermitente x3

. » — # Transmisor emparejado corectamente

Encendido STOP x 2seg

Segundo método:

Mota: El transmisor & ya esta sincronizado, el transmisor b es el que hay que sincronizar.

Vibracion x1 Vibracion x1 Vibracion x2
Intermitente x1 Intermitente x1 Intermitente x3

PZ a # P2 a # P2 b » El transmisor D se ha anadido corectamente

P2 x1 P2x1 P2 x1

Troisieme méthode:

Nota: El transmisor & ya esta sincronizado, el transmisor besel que hay que sincronizar.

FUNCIONAMIENTO DE P1 Vibracion x1 Vibracion x1 Vibracion x2
Intermitente x1 Intermitente x1 Intermitente x3
- Mota: Si el motor tiene limites, pulsa brevemente P1, el motor funcionara entonces alto — parada-bajo— parada... reciclado P2 # P2 # —f El transmisor D se ha anadido correctamente
- Si el motor no tiene limites, pulsa brevemente P1, el motor no responde. a a b
Vibracion x1 P2 x1 P2 x1 STOP x 2sec.
Suelta P1
B O El LED permanece
P ' en% Inicio del ajuste de sincronizacién de un transmisor
T o de un transmisor adicional
i = — CAMBIO DE DIRECCION
Encendido Pulsa P1 durante
unos 2seq. MNota: Este paso debe realizarse si el motor gira en sentide contrario al previsto. Por ejemplo, pulsa ARRIBA. si el motor gira hacia
S A kS L e e b 0 T At e e S e e e abajo, hay que cambiar |a direccion
Vibracion x1
o Suefta P1 e Vibracion x1
i Intermitente x2 Comienza el modo de blogueo de radio, el receptor va no aceptara X 4 i Ay
' # ﬂ ninguna sefial. Pulsa P1 o apaga/enciende para restablecer |a funcion ' # o -+ # Cambioge direccion Sampletadoicon éxito
1) ' de recepcion =
5 Encendido ARRIBA + ABAJO) x Zseg.
Encendido Pulsa P1 durants Tegney ¢ AI0) x2e00
unos Bseq.
1 2
BORRAR UNO O VARIOS TRANSMISORES
Borrado de un emisor
Mota: Los emisores @ y b ya estan sincronizados, solo se borrara el emisor b.
Mibracian x1 ibracion x1 ibracion x2
) Intermitents x1 Intermitente x1 Intermitente x3
P =P P2 =P P2 =P P2 smmfp Borrado correcto del transmisor b
Encendido P2 x1 P2 x1 P2 x1
Suppression de tous les émetteurs
Mibracion x1 Vibracian x1 Mibracion x2
P, Intermitents x1 Intermitente x1 Intermitente x3
Todos los transmisores borrados
L.§ # P2 * = ==l P2 # cofrectamente
Encendido P2 x1 STOP x1 P2 x1
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