AJOUT D'UN EMETTEUR SUPPLEMENTAIRE

Remarque : - L'émetteur @ est déja synchronisé, I'émetteur b est a synchroniser.

-Les deux boutons P2 a l'arriere des émetteurs sont utilisables.

-Pendant le réglage, chaque opération doit durer moins de 10 secondes, sinon I'appareil quittera le réglage et reviendra a son état d'origine.
-Répéter la méme procédure pour supprimer le capteur.

Premiére méthode: STOP x 2sec.
Vibration x1 Vibration x2
® ee) Bip x1 Bip x3
l‘ l’ » » L'émetteur b a été synchronisé avec succés
o v o © L

Mise hors tension Mise sous tension

Deuxiéme méthode:
P2 x1 P2 x1

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
Bip x1 Bip x1 Bip x3

» L'émetteur b a été synchronisé avec succes

Troisiéme méthode:
P2 x1 P2 x1 P2 x1

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
Bip x1 Bip x1 Bip x3
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CHANGEMENT DE SENS

(HAUT + BAS ) x 5sec.

» L'émetteur b a été synchronisé avec succés

Vibration x2
Bip x3

» Changement de sens effectué avec succés

Dans les 30 sec.
suivant la
synchronisation
de I'émetteur

FONCTIONNEMENT PAR A-COUPS / EN CONTINU

Remarque : en mode «fonctionnement par a-coups, appuyer briévement sur le bouton HAUT ou BAS, le moteur fonctionnera en par a-coups, appuyer
longuement pendant plus de 2 sec., le moteur fonctionnera en continu.

En fonctionnement continu:

P2 x1 HAUT x1 BAS x1
Vibration x1 \_1 Vibration x1 1 Vibration x1
Bip x1 o Bip x1 = Bip long x1
' E || ’ - Passage en mode par a-coups effectué
| [E(C) | avec succes
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En fonctionnement par a-coups:
P2 x1 HAUT x1 BAS x1
Vibration x1 Vibration x1 ihrati
Vibration x2
Bip x1 % Bip x1 D I Bipl x3x
' z ' 3 Passage en mode continu effectué avec
[ Q_ succes
1
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CARACTERISTIQUES

PORTEE RADIO

La distance radio effective peut varier en raison de

B Récepteur sans fil I )
I'environnement réel.

B \/oltage de fonctionnement : AC120V/60Hz
AC230V/50Hz
m Puissance de sortie maximale : 500W Volet roulant Volet roulant

i motorisé motorisé
m Fréquence radio : 433,05434,79 MHz 005433

W Température de fonctionnement : -10°C ~ 55°C 005433 \
gt m Max. temps de fonctionnement : 4 min \ \
_LO" m Lorsque I'émetteur est sous le contréle d'un N \/
groupe, I'appairage n'est pas possible. ) ‘\ L
m Un récepteur 005433 peut stocker Max. 10 // 3
canaux, apres plus de 10 canaux, seul le < ‘
dernier canal sera conservé. -

m Le récepteur doit étre couplé au moteur avant - — -
L1 (exterieur) L2 (intérieur)| N\ Fréquence radio

de commencer la programmation. 120VAC, 60Hz

230VAC, 50Hz

150m 40m | 433.05~434.79MHz

| \TION CONSEILLEE

Remarque : AC120V / AC230V

Selon la plaque signalétique du produit, N Noir / Marron = Haut moteur

la tension et la puissance utilisées sont Rouge / Noir = Bas moteur

AC120V/60Hz ou AC230V/50Hz.

N Bleu / Blanc = Commun moteur

£ Vert / Jaune vert = Terre moteur

H La distance la plus courte entre le
récepteur et le sol 21,5 m

E Vert/ Jaune vert = Terre B La distance la plus courte entre le
Bleu = neutre récepteur et le plafond 20,3 m

N

L Marron = phase




SUPPRESSION D'UN EMETTEUR

Remarque : - Les émetteurs @ et b sont synchronisés, I'émetteur b est celui que I'on souhaite supprimer.
-Les 2 boutons P2 a l'arriére son utilisables.

-Pendant la durée du réglage, chaque opération doit durer moins de 10sec., sinon le réglage s’annulera et reviendra a son état d’origine.
Premiére méthode:

Vibration x1
9 O © 9 Bip x1
a L § =)
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STOP x 2sec.
Vibration x2
Bip x3

» Lemetteur D a ete supprimé avec succes

O

Mise hors tension

Mise sous tension

Deuxiéme méthode:

P2 x1 P2 x1 P2 x1

Vibration x1 Vibration x1 Vibration x2
Bip x1 Bip x1

» » Bip x3

» L'émetteur b a été supprimé avec succes

Troisieme méthode:

P2 x1 STOP x1

Vibration x1
Bip x1

-

Vibration x1 Vibration x2
Bip x1 Bip x3

» » L'émetteur b a été supprimé avec succes
=




Pairing Additional Emitter

Note: 1,Emitter @ is paired one while b is the unpaired one. 2,If the receiver is not paired, jog once and beep once;

If the receiver has already been paired, jog once. 3,During the setting status, every operation should be less then 10S,
or else, it will exit the setting and back to original status.

Method one

STOPx2s
Jog once, ‘ Jog twice,
v v E) Beep once Beep 3 times Emitter b has been
'} . § * * paired successfully
[ (O
Power off Power on
Method two
P2x1 P2 x1 STOP x2s
Jog once, Jog once, ‘ Jog twice,
Beep once Beep once 5| Beep 3 times )
» » » Ermtterbhas been
paired successfully
& =4
a B a

Method three
P2x1 P2x1 P2x1
Jog once, Jog once, Jog twice,
Beep once Beep once Beep 3 times
Emitter b has been
' ' ' paired successfully
—=h h |
E a @ a E b
Switch Direction
(UP+DOWN) x 55
Within 305 Jog twice,
Beep 3 times
after the
emitter » Switch direction successfully
pairing

Jog Mode & Continuous Running Mode Switch

Note: In the jog mode, short press UP or DOWN button, the motor will be jog running, long press more than
2S, the motor will run continuously.
In the continuous running mode

DOWN x1

P2x1 }JPx1 Jog once,
Jog once, Jog once, Long beep
Beep once Beep once once

Switched to jog
’ mode successfully

-

=

In the jog mode
P2x1 UPx1

Jog once, |
Beep once

=)

Jog once,
Beep once

.

Jog twice,
Beep 3 times

-

Switched to continuous
running mode successfully
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Wireless receiver
Working Voltage: AC120V/60Hz
AC230V/50Hz
Maximum output power: sooW
Radio frequency: 433.05-434.79MHz
Working temperature: -10°C ~ 55°C
Max. running time: 4min
When the emitter is under group
control, the pairing will be invalid
One 005433 receiver can store Max.
10 channels, after more than 10
channel, only the last channel will
be covered recycledly
The receiver needs to be paired
with motor before starting
programming

Radio Range

Note: The effective radio distance will deviate
due to the actual environment.

Motorized Motorized
roller shutter roller shutter
005433 005433
R
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L1(outdoor) | L2(indoor) | NRadio frequency
120VAC, 60Hz

230VAC, s0Hz 1som 4om

433.05~434.79MHz

Note: According to the product
nameplate, the voltage and
power used are AC120V/60Hz

or AC230V/50Hz.

AC120V / AC230V

Best Installation
Distance

Black / Brown=motor up line
Red / Black=motor down line
N White / Blue=motor common line

Green / Yellow green=motor
earth line

<4 >

The signal line

Yellow green=power earth line

m

Blue=power neutral line

Brown=power live wire /
. po /

B The shortest distance between
receiver and ground =1.5sm

B The shortest distance between
receiver and roof =0.3m




Delete Additional Emitter

Note: 1,Emitter @and b are already paired, emitter b is the one wanted to delete.
2,During the setting status, every operation should be less then 10S, or else, it will exit the setting and back
to original status.

Method one STOP x2s
Jog once, Jog twice,
6 © o © Beep once Beep 3 times b has b
I Emitter as been
& L ' deleted successfully
v v 0 9
Power off Power on
" Methodtwo
P2x1 P2x1 P2x1
Jog once, Jog once, Jog twice,
Beep once Beep once Beep 3 times

Emitter b has been
» » » deleted successfully

Method three
P2x1 STOP x1 P2 x1
Jog once, Jog once, Jog twice,
Beep once Beep once Beep 3 times
Emitter b has been
' ' ' deleted successfully
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