MOTOR para
ESTOR ENROLLABLE

005329 - 005349

Manual de utilizacion

SEGURIDAD

1. Este aparato puede ser utilizado por nifios de a partir de 8 afios de edad y por personas que
sean conscientes de los peligros relacionados a una mala instalacion o utilizacion.

2. Siel cordon de alimentacion esta dafiado, debe ser reemplazado por el fabricante o por un
profesional con el fin de evitar cualquier peligro.

3. ADVERTENCIA: la fuente de alimentacion eléctrica debe ser cortada durante la limpieza,
mantenimiento o sustitucién de piezas.

FUNCIONALIDADES

- Receptor Integrado

- Trayectoria e inclinacion

- Baterfa de litio integrada

- Retroalimentacion de informacion
- Cambio de direccion

- Botén de programacion

- Proteccion anti-desenganche

- Reinicializacion de ajuste en modo de fabrica
- Memorizacion de ajuste

- Topes electronicos

- Posicion favorita

- Regulacion de velocidad de trayecto

- Escenarios

UTILIZACION

Este motor esta destinado para estores enrollables instalades en interior.

PARTICULARIDADES

Temperatura de funcionamiento; -10°c / +55°C | Frecuencia radio; 433MHz

Voltaje: USB 5V A1/USB 5V 2A

Duracion de trayecto continuo maximo: 6min

Modelo Potencia (N.m ) RPMP é;er:ﬁiﬂfé?nes Potencia (W)

005329 0,5N.m 21 1.8W

CUIDADO
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CABEZA DEL MOTOR

No hay botones de acceso rapido
(interruptor) en este cabezal de
motor.
S Apagar No hay botones de acceso rapido
i bd Interruptor (interruptor) en el cabezal del motor
Encender  bara apagarl.
(%
Cargador

Micro-USB 5V

Puerto Micro-USB Puerto Micro-USB

Este motor dispone de una bateria Li-ion integrada de 8 V con una gestion de carga integrada.
Potencia absorbida maxima para la recarga: 5V 2A.

Antes de la primera utilizacion, asegurese de cargar el motor durante 6 horas. Utilizacion del
cargador 5V (el cargador de la mayoria de teléfonos es de 5V)

Durante el funcionamiento, el motor dejara de funcionar asi como la tension sera inferior a 6,5
V y retomara mientras la tension sea superior a 7.0V.

Cuando el motor funciona de forma continua y la tension sea inferior a 7,2 V, la luz roja
intermitente parpadea 10 veces mas fuerte para la alarma de baja presion.

BATERIA RECARGABLE

Parpadeo deluzroja :
se debe cargarla bateria

Parpadeo de luz verde :
la bateria se esta cargando

Parpadeo verde continuo :
bateria completa

CUIDADO

1. No exponga el motor a condiciones de humedad extrema.

2. No taladre en el motor.

3. No corte la antena y no la deje dafiada por objetos metalicos.

4. No deje a los nifios jugar con este aparato.

5. Si el cable de alimentacion o el conector esta dafiado, no lo utilice.

6. AsegUrese que las adaptaciones de motor utilizadas sean apropiadas.

7. Asegurese que el cable de alimentacion y la antena estén despejados y protegidos de
piezas moviles.

8. Los cables que afraviesan los muros deben estar correctamente aislados.

9. El motor debe ser montado en posicion horizontal Gnicamente.

10. Antes de la instalacion, retire los cordones inltiles y desactive el material que no sea
necesario para el funcionamiento bajo tension.

OBSERVACIONES

Asegurese de leer cuidadosamente las indicaciones antes de comenzar
los ajustes:

1. No utilice los motores si la alarma de baja tensién esta activada.

2. Manipulacion:

A- 10 segundos de intervalos maximo entre manipulaciones.

B- El motor efectla un trayecto, déjelo efectuarlo completamente antes de pasar a la
siguiente etapa.

3. Ajuste de topes:

A- Las posiciones de limite inferiores y superiores no pueden ser las mismas.

B- El programa de ajuste de limites se cierra automaticamente sin manipulacion
durante 2min.
4. En caso de pérdida del mando, los ajustes se deben reproducir en el nuevo mando.

5. Un motor puede ser controlado a través de 10 canales diferentes.

BOTONES

Puerto Micro-USB
——Indicador de carga

Puerto Micro-USB
Indicador de carga

L -Subida =
— " Stop 1
> -Bajada =

Boton P2 €)

T -BotonP1 () T -BotonP1 @)

Fonctionnalités du bouton P1:

1. Ciclo de funcionamiento: Presione el botdn P1 una vez, y cada vez que usted presione de
nuevo este va a subir — detenerse — bajar.

2. Emparejamiento o asociacion/ supresion del par suplementario: presione el boton P1
durante 2 segundos, el motor hara 1 vibracion, el motor esta listo para la asociacion o
emparejamiento/ desasociacion del emisor suplementario.

3. Bloqueo radio: Presione el boton P1 y manténgalo presionado durante 6 segundos, el
motor va efectuar 2 vibraciones, el motor entra en estado de bloqueo radio, no recibira ninguna
sefial; presione una vez en el botén P1 para desactivar el bloqueo radio.

4. Sentido de rotacion: presione una vez el boton P1 y mantéengalo presionado durante 10
segundos, el motor vibrara 3 veces, el sentido del recorrido ha sido modificado.

5. Reinicializacion en modo de fabrica: Presione el boton P1 y manténgalo presionado
durante 14 segundos, el motor vibrara 4 veces, el motor ha sido reinicializado a modo de
fabrica. En este estado el motor pasa a modo de inactividad profunda/standby. La luz roja de
la cabeza limite parpadeara dos veces si usted presiona brevemente sobre el boton P1 una
vez una vez que el motor esta inactivo.
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AJUSTES PRINCIPALES 2. CAMBIO DE UN MODO AL OTRO 5. REGULACION DE VELOCIDAD

A~ + (v] = [—
Subir Bajar Stop

Las etapas en modo de fabrica deben ser completadas para asegurar un « Aceleracion » Desaceleracion

funcionamiento correcto.

MODO DE FABRICA Mantenga presionados los botones SUBIR y BAJAR durante 5 segundos, el motor vibra 1 vez, @ - - @ —+ 7] —= [~]
presione el bgtén stop (1 vibracion). El mc?t.cr pasaa medo de ajuste. Si el motor vibra 2 veces, P2  Subir  Subir | P2 Bajar Bajar
L EMPAREAMIENTL S ety contia e o it o= Ullzaecn narmel, Presione P2 (1 Vibracién), SUBIR (1 Vibracin), ' Presione P2 (1 vibracion), BAJAR (1 vibracion)
@ = Presione el bo?én P1 dura'nte 2 segundos (1 vibracién) yen los 10 SQBIR' ig:awa (2 Vibraciones), el motor gira : BIAJAR toda}nqd(2 vibraciones), el motor
—  segundos presione el boton STOP 2 segundos (2 vibraciones). El 3. AJUSTE DE TOPES ALTOS Y BAJOS mas: fepido. | /S8 MeNos [epro.
P1 Sl meteresty, apersede. + Ajuste del tope superior *Si la velocidad del motor no cambia, quiere decir que la velocidad minima o méaxima ya fue
*Si en los 10 segundos que siguen luego de encenderlo, el boton P2 (STOP), no es i l alcanzada.
presionada, el motor quita automaticamente el modo ajuste luego de 10 segundos. Enciéndalo (A + [=] - [~] + > — JW * L (A + [—=)
de nuevo. Si el motor a guardado el emisor, no intente efectuar una rotacion. Subir Stop Subir Bajar I Subir Stop

Presione simultaneamente los botones SUBIR y STOP durante 5 segundos (1 vibracion),
P manicbre el estor hasta que esté en la posicion deseada, luego mantenga presionados
2. INVERSION DEL SENTIDO DE ROTACION simultdneamente los botones SUBIR y STOP durante 2 segundos (2 vibraciones). El nuevo DIS FU NCIONAMIENTO
Si presionando en el boton SUBIDA el motor del estor baja, efectue esta manipulacién. tope final esta ajustado.

Pressez simulanément la fouche MONTEE et DESCENTE

(] & [ror] pendant 2 secondes. Le moteur vibre pour attester de l'inversion * Aluste de tope Inferior | Problema Posibles causas Soluciones
Subir  Bajar realisee. M+ =B [3+F === > &2+ (= , o (= :
*Esta manipulacion es realizable solamente si el ajuste de topes no ha sido realizado todavia. Bajar Stop Subir Bajar IR Bajar Stop It.nzj:atena del motor esta. | Recarguela con un adaptador compatvle
De oto modo habra que hacer la manipulacion a través del boton P1 (ver Presione simultaneamente los botones BAJAR y STOP durante 5 segundos (1 vibracion), TS 0N S———
FUNCIONALIDADES DEL BOTON P1). maniobre el estor hasta que esté en la posicion deseada, luego mantenga presionado o I conexibin ety mal
simultaneamente BAJAR y STOP durante 2 segundos (2 vibraciones). El nuevo tope inferior hecha
3. AJUSTE DE LOS TOPES ALTF)S Y BAJOS esta ajustado. oo B oo e
« Topes superiores !« Topes inferiores *Luego de haber entrado en modo de ajuste de limites, la posicion preferida por defecto no baja
(A= ()t [ =] | (~] = [~ + [=] sera suprimida; Si ningtn boton es accionado durante 2 minutos, esta estara de nuevo Hay interferencias radio Verifique el estado de la antena y su
Subir  Subir  Stop ! Bajar Bajar Stop accesible en los 2 minutos siguientes. ubicacion. Busque eventuales fuentes de
Presione el boton SUBIDA 2 segundos, ajuste ' Presione el boton BAJAR 2 segundos, | interferencias radio
el estor en el lugar indicado, matenga el boton : ajuste el estor en el lugar deseado, El motor esta fuera de Intente acercar el mando al motor
SUBIDA y STOP presionados 2 segundos : mantenga el boton BAJAR y STOP 4. EMPAREJAMIENTO / SUPRESION DEL TRANSMISOR ADICIONAL alcance de la sefial radio
simultaneamente. Sentira 2 vibraciones. El presionados 2 segundos simultaneamente. (a) s un transmisor existente. ' Empareje el motor con un sélo transmisor
tope superior esta ajustado. l Sentira 2vibragiones:. El ope inferior esth (b) es un nuevo transmisor a agregar o suprimir. Todos los ajustes efectuados en el motor El emisor no puede ser Varios motores estan Intente utilizar los canales de un
| ajstads. seran agregados en el nuevo mando. controlado que con un sélo | emparejados al mismo | transmisor multicanal para varias
*Si el modo de ajuste de topes es detenido antes de concluir las manipulaciones, el motor . Método 1 motor canal motorizadones‘lasegurgse de que cada
ejecutara los que se guardaron anteriormente. 5] s @ s op canal controle bien un solo motor
Una vez los topes correctamente definidos, el motor pasa a usuario. =) = © El motor no funciona o Las conexiones estan mal | Verifique las conexiones
P2(a) P2(a) P2(b) arranca muy lentamente 0 | hechas
Presione P2 (1 vibracién) y P2 (1 vibracion) en el transmisor existente, presione P2 en el nuevo i el B e ! Vool ia il y que i
MODO USUARIO transmisor para agregarlo (2 vibraciones), el nuevo transmisor esta emparejado al motor. , El maforalcanzauop | Agrogusim rusve bpe e
) El motor se detiene durante | limite
1. POSICION PREFERIDA *Repita el procedimiento para todo transmisor nuevo el descenso El motor funciona | Consulte con el vendedor para mas
» Ajuste la posicion preferida |« Supresién de la posicion preferida continuamente después | informacion
| « Método 2 de 6 minutos
D) - D+ (= N 2 B e B @ﬁb]
Subir  Subir Stop Bajar Bajar Stop (b]
P1

Verifique que los topes bajos y altos estén | Presione P2 (1 vibracion), luego STOP (1
previamente definidos. Posicione el estor en

Stop (b)
| vibracién) y STOP una Ultima vez (1 . W, , , Yy No los tire con los residuos ordinarios.

la posicion preferida, presione P2 (1 ' vibracion). La posicion preferida esta Presione P1 durante 2 segundos (1 vibracién), presione STOP en el nuevo transmisor durante ‘ Asegirese de reciclar las baterias y los productos elécricos
: I

vibracion), presione STOP (1 vibracién), ' suprimida. 2 segundos (2 vibraciones), el nuevo transmisor esta emparejado al motor. dafiados de manera apropiada.

presione STOP una vez mas (2 vibraciones). *Repita el procedimiento para todo transmisor nuevo. Li-ion

La posicién preferida esta guardada.

*En modo funcionamiento normal, si el motor no se encuentra en la posicion deseada, * Método 3

presione por largo tiempo el boton STOP. El motor funcionara directamente de la posicion 2y o @9 _’E@

actual a la posicién deseada (se aplica a los sistemas de enrollamiento). En modo paso a paso P2 (a) P2(a) Stop (b)

presione por largo tiempo el botén STOP. Primero el motor pasa de la posicion actual a la del

limite inferior, luego a la posicion deseada (se aplica al sistema de elevacién por cordon). Presione P2 (1 vibracion) y P1 (1 vibracion y 1 bip) en el emisor existente, presione STOP en ey A v o s D I M
¢l nuevo transmisor durante 2 Segundos PR {2 VibfaCiOHES), ¢l nuevo tiansmisor ?J thdhbwbtabbwd bbb bbb

esta emparejado al motor.
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